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นามานุกรม 

อักษรกรีก 

α อัตราการหมุนไรหนวย 

α ตัวประกอบคาผอนปรนเพ่ือการ 

ลูเขาของคําตอบ 

β อัตราสวนของความหนืดของการ

ไหลแบบปนปวนจําเพาะเทียบ

กับความหนืดจลนจําเพาะของ

การไหล 

β อัตราสวนขยายของการเพ่ิมหรือ

ลดลงในแตละลําดับโหนด 

Γ ขอบเขตตลอดผิวการวิเคราะห 

Γ คือตัวประกอบผสมผสาน

ระหวางเลเยอรวิสคัสและเล

เยอรของไหลปนปวนสมบรูณ 

ijδ   ตําแหนงเมทริสซเอกลักษณใน

แนวแทยง Kronecter delta 

ε อัตราการกระจายตัวของของไหล

แบบปนปวน 

θ องคประกอบในระบบพิกัดทรงกลม 

ι สเกลของขนาดการไหลปนปวน 

 

 

 

κd สัมประสิทธิ์การฟุงกระจายตัว

ของของไหลในสมการการไหล

เบื้องตน 

κ  Von Karman constant 

(0.41) 

κ*  Von Karman constant  for 

updated law of log 

µ สัมประสิทธิ์ความหนืดเชิงโมเลกู

ลาร 

µt สัมประสิทธิ์ความหนืดเชิงโมเลกู

ลาของการไหลแบบปนปวน 

ν สัมประสิทธิ์ความหนืดจําเพาะ 

ν t สัมประสิทธิ์ความหนืดของ การ

ไหลแบบปนปวน 

ρ ความหนาแนน (kg/m3) 

ρ องคประกอบรัศมใีนระบบพิกัดทรง

กลม (m) 

ρ i , ρo รัศมีวงในและวงนอกของทรง

กลม (m) 
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σ เมกทริกซความเคนกระทํากับ

ผนัง 

σ(k)  Turbulent kinetic energy 

Prandtl number (1.0) 

σµ คาคงตัวความหนืดสําหรับ

แบบจําลองการไหลแบบปนปวน

ชนิด high Reynolds 

approach with linear k-ε 

eddy viscosity 

σ(ε) Turbulent diffusivity  

Prandtl number (1.3) 

τw ความเคนเฉือนท่ีผิว 

ijΦ  สหสัมพันธระหวางความดันและ

ความเคนเฉือน  (RSM-GL 

approach) 

(1)
ijΦ    Slowly return to isotropic 

(RSM-GL approach) 

(2)
ijΦ    Rapidly return to isotropic 

(RSM-GL approach) 

(w)
ijΦ  อัตราการเกิดการไหลปนปวนท่ี 

ผนังอันเนื่องมาจากการสะทอน

กลับสําหรับแบบจําลองการไหล

ชนิดปนปวน (RSM-GL 

approach) 

φ องคประกอบมุมในแนวดิ่งในระบบ

พิกัดทรงกลม 

φ' คาปรับแกสําหรับฟลักซการไหล

ในระเบียบวธิี SIMPLE 

algorithm 

φ' องคประกอบการกวัดแกวง  

 ของฟลักซการไหล 

φ* ปริมาณการไหลท่ีถูกปรับแก  
ในระเบียบวิธ ีSIMPLE 

algorithm 

ψ ปริมาณไรหนวยของระดับการ

เปนสภาวะไมสมดุลของการไหล

ปนปวน 

Ω ขนาดอัตราการเคลื่อนท่ีแบบ 

หมุนของของไหล 

Ω ปริมาตรแตละหนวยคํานวณ 

Ω ij  คาเฉลี่ยอัตราการหมุนวนของ 

 ของไหล 

ω อัตราความเร็วเชิงมุม (rad/s) 
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อักษรตางประเทศ 

a0, ai ปริมาณของลําดับเริ่มตนและ

ท่ัวไป 

aij เมทริกซความเคนเฉือนแบบ

กระจายตัวจากจุดกําเนิดรอบ

ทิศทางไมเทากัน 

B, b โหนดรอบตัวและผนังของปริมาตร

วิคราะหท่ีสนใจดานลาง 

CD สัมประสิทธิ์แรงตาน 

CL สัมประสิทธิ์แรงยก 

CP   สัมประสิทธิ์ความดัน 

CS สัมประสิทธิ์แรงกระทําดานขาง 

CU คาคงท่ีของสมการโมเมนตัมของ

ของไหลในแนวสัมผัสกับผิว  

calc กระบวนการคาํนวณปริมาณการไหล

แบบซ้ํารอบปจจุบัน 

cl   Equilibrium length scale 

constant (2.55) 

 

 

 

 

 

 

cs คาคงตัวความหนืดสําหรับ

แบบจําลองการไหลแบบปนปวน

ชนิด high Reynolds  

approach with linear eddy 

viscosity และ RSM model 

model (diffusion process 

coefficient) (0.22) 

cµ   Viscosity proportional 

constant (0.09) 

cε1 คาคงตัวความหนืดสําหรับ

แบบจําลองการไหลแบบปนปวน

ชนิด high Reynolds 

approach with linear k-ε 

eddy  viscosity และ 

RSM model  (Hanjalic and 

Launder, 1972) (1.44) 

cε2 คาคงตัวความหนืดสําหรับ

แบบจําลองการไหลแบบปนปวน

ชนิด high Reynolds 

approach with linear k-ε  

eddy  viscosity  และ 

RSM model (Hanjalic and 

Launder, 1972) (1.92) 

D เสนผานศูนยกลางทรงกลม (m) 
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D สัมประสิทธิ์การฟุงกระจายตัว

ของของไหลในสมการการไหล

เบื้องตน 

d อัตราเพ่ิมคงตัวของลําดับเลข

คณิต 

dij เทอมการฟุงกระจายตัวของของ

ไหลแบบปนปวน (RSM-GL 

approach) 

d(p) เทอมการฟุงกระจายตัวของของ

ไหลแบบปนปวนเนื่องจากความ

ดัน (RSM-GL approach) 

d(u) เทอมการฟุงกระจายตัวของของ

ไหลแบบปนปวนเนือ่งจาก

ความเร็ว  (RSM-GL approach) 

E คาคงท่ีการอินทิเกรตจากกฏ 

The log-law formulation  (E 

= 9) 

E, e โหนดรอบตัวและผนังของปริมาตร

วิคราะหท่ีสนใจดานขางขวา 

F สัมประสิทธิ์การขนถายโมเม

นตัมของของไหลในสมการท่ัวไป 

FD , DF


 ขนาดและเวกเตอรแรงตาน (N) 

FL , LF


 ขนาดและเวกเตอรแรงยก (N) 

f ความถ่ีของกระแสวนท่ีแผขยาย 

ออกจากผนังดานสงเสริมและ

ยับยั้งความเร็วการไหล 

I ความเขมการไหลแบบปนปวน 

I,J,K ลําดับโหนดในแตละ

องคประกอบ 

k   พลังงานการไหลแบบปนปวน 

N, n โหนดรอบตัวและผนังของปริมาตร

วิคราะหท่ีสนใจดานเหนือ 

nb โหนดรอบตัวท้ังหมด 

new กระบวนการคาํนวณการไหลแบบซ้ํา

รอบถัดไป 

nm  ผลรวมของเวกเตอรหนวยในแต

ละองคประกอบ 

n̂  เวกเตอรหนวยในแนวตั้งฉากกับ

ผิวโคง 

old กระบวนการทําซ้าํจากปรมิาณรอบ

กอนหนา 

P   ความดันชั่วขณะ (Pa) 

P โหนดวิเคราะหท่ีสนใจ 

Pe the Peclet number 

Pabs ปริมาณความดันสัมบูรณ 

Pij อัตราการกอกําเนิดพลังงานการ

ไหลแบบปนปวนในแตละ

องคประกอบ สําหรับ 

Pk อัตราการกอกําเนิดพลังงานการ

ไหลแบบปนปวน 
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Pref คาความดันอางอิง 

Psolver คาปรับแกความดันจากการ

ประมวลผล 

iP  ความดันเฉลี่ย 

p'  การกวัดแกวงของปริมาณความ

ดัน 

Q การแสดงผลแบบ Q-criterion 

iso-surface 

R รัศมีวงกลม (m) 

Re ปริมาณเรยโนลด 

Rφ เศษคงเหลือของกระบวนการทําซ้าํ 

S ความเคนเฉือนของของไหล 

เฉลี่ย 

S, s โหนดรอบตัวและผนังของปริมาตร

วิคราะหท่ีสนใจดานใต 

SCV แหลงสมสมพลังงานการไหลเพ่ืม

เพ่ิมคาเม่ือสมการไมสามารถให

ผลไดไมเพียงพอ (the 

collective source terms) 

St ความถ่ีไรหนวย 

Sε แหลงกอกําเนิดการกระจายตัว

ของการไหลแบบปนปวนสําหรับ

แบบจําลองการไหลปนปวนชนิด 

low - Reynolds number 

model 

T คาบของกระแสวนท่ีแผขยาย 

ออกจากผนังดานสงเสริมและ

ยับยั้งความเร็วการไหล 

T, t โหนดรอบตัวและผนังของปริมาตร

วิคราะหท่ีสนใจดานบน 

t, t* เวลา เวลาไรหนวย 

U,V,W ปริมาณความเร็วในแตละ  

 องคประกอบชั่วขณะ 

U   ความเร็วเฉลี่ย 

iU , jU , kU   เวกเตอรความเร็วเฉลี่ยในแต

ละองคประกอบ  ( W,V,U ) 

U∞ ความเร็วอิสระการไหล (m/s) 

U+, U* ความเร็วไรหนวยเทียบกับความ

เคนเฉือน เทียบกับพลังงานจลน

การไหลปนปวน 

u', v', w'  องคประกอบการกวัดแกวงของ

ปริมาณความเร็ว 

V ปริมาตรในหนวยการคํานวณ

ของไหลแตละโหนด 

W, w โหนดรอบตัวและผนังของปริมาตร

วิคราะหท่ีสนใจดานขางซาย 

x,xi พิกัดและระยะหางตามแนวแกน   

x 

y,xj พิกัดและระยะหางตามแนวแกน   

y 
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y+, y* ระยะหางไรหนวยในแนวตั้งฉาก

ผิวคิดเทียบกับความเคนเฉือน 

เทียบกับพลังงานจลนการไหล

ปนปวน   

z,xk พิกัดและระยะหางตามแนวแกน    

z 
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คํายอ 

DNS the Direct Numerical 

Simulation method 

FISO the Pressure Implicit Solution 

by Split Operator method 

LES the Large Eddy Simulation 

method 

PIV the particle image velocimetry 

system 

 

 

 

 

 

RANS the Reynolds Average Navier-

Stokes approach 

SIMPLE the Semi-Implicit Method for 

Pressure-Linkage equation 

U-RANS the Unsteady Reynolds 

Averaged Navier-Stokes 

approach 
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